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Qu’est-ce que le VAUL?

Conception de plateformes mobiles autonomes

Intégration de différents capteurs aux plateformes

Programmation de l'intelligence du véhicule

Participation a des compétitions de calibre universitaires
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Equipe du VAUL

« Unevingtaine d'étudiants de la Faculté des sciences et de génie

- Etudiants multidisciplinaires de 17, 2¢ et 3¢ cycles :

- |FT-GLO
- GEL-GIF
- GMC

« Etplus!




Nos robots

WEASEL (Winter Electric Autono-
mous Showplow Engineered at
Université Laval)

Défis :

» Contrdle dans la neige

> Résistance au froid

» Localisation robuste et précise
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Nos robots

Voiture de course
(Depuis 2022)

Défis :
» Prise de décision rapide

» Contrdole a haute vitesse

> Légereté et rapidité du véhicule




Ce qu’on fait (Electrique)

« Design de circuits imprimes
« Alimentation et cablage du véhicule
« Controle de moteurs électriques

« Systémes de sécurité




Ce qu’on fait (Mécanique)

« Conception assistée par ordinateur

« Assemblage mécanique du véhicule

 Modélisation de la dynamique du véhicule




Ce qu’on fait (Logiciel) ««:ROS

 Programmation ROS (C++, Python)
* Intégration de capteurs (LIDAR, IMU, etc))

« Planification de trajectoire
« Cartographie et localisation
« Essais en simulation

* Vision numérique

* Intelligence Artificielle




Ce qu’on fait (Autre)

« Exposition du projet

* Ligue de Robotique
Scolaire de Québec

 Robotique FIRST

e Portes ouvertes UL

e Séminaires d'introduction
a la robotigue mobile




Ce qu'on fait (En vidéo)




Ce qu’on fait (En vidéo)

Reset Left-Click: Rotate. Middle-Click: Move X/Y. Right-Click:: Move Z. Shift: More options. n

panels Help
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Réalisations

11th FITENTH Autonomous Grand Prix —
Mai 2023 - 5e place — Premiere participation FITENTH

Autonomous Snowplow Competition (ASC)
Mai 2022 (Edition virtuelle) —1¢re place

ga Autonomous Snowplow Competition (ASC)

Janvier 2021 (Edition virtuelle) — 1¢r¢ place épreuve individuelle —
ga 2¢ place épreuve collaborative — Meilleure présentation



Activités du VAUL 2023-2024

« Compétition FITENTH*

« Compétition internationale de
course automobile format 1:10.

e Se déroulera en octobre 2023 3
Détroit et mai 2024 a Yokohama.

« Objectif: Faire 10 tours de piste le

plus rapidement possible sans
Intervention humaine.

*Plus d'informations au https:/fltenth.org

2023 IEEE/RSJ INTERNATIONAL CONFERENCE ON —
INTELLIGENT ROBOTS AND SYSTEMS (IR0S 2023)

Detroit, Ml USA

HTTPS://IROS2023-RACE.FITENTH.ORG/



http://Phttps:/f1tenth.org

Supervision du club

- Laboratoire de robotique
boréale (Norlab)

Robotique boréale

[@norlab.ulaval




Pourquoi rejoindre le club ?

« Appliguer ce que tu apprends en classe
« Développer tes compétences pratiques
« Opportunités de stages /emplois

* Voyages pour les compétitions

« Ca parait bien sur ton CV



Qui sait ce que I'avenir nous réserve... ¥

INDIANAPOLIS MOTOR SPEEDWAY




Nous trouver
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www
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PLT-00149C (Sous la cafétéria)

vaul@fsg.ulaval.ca

vaul.fsg.ulaval.ca

github.com/vaul-ulaval

@ VehiculeAutonomeUL

(fn) vaul

vehicule _autonome._ul



mailto:vaul@fsg.ulaval.ca
https://vaul.fsg.ulaval.ca
https://github.com/vaul-ulaval%E2%80%8B
https://www.linkedin.com/company/vaul/
https://www.facebook.com/VehiculeAutonomeUL
https://www.instagram.com/vehicule_autonome_ul/

A ne pas manquer!

Portes ouvertes

« Vendredi 22 septembre de 13h a 17h

« PLT-00149C (Sous la cafétéria)

On vous attend! ©
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